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Fondo Europeo de Desarrollo Regional

“Una manera de hacer Europa”

Titulo del proyecto: SISTEMA ROBOTIZADO PARA APOYO EN
ITv

N.2 de expediente: 13/25/IN/009

Empresa beneficiaria de las subvenciones de la Junta de Comunidades de Castilla — La Mancha:
Programa Innova - Adelante

Proyecto incentivado con una subvencién cofinanciada por parte del FEDER y de la Junta de
Comunidades de Castilla-La Mancha

OBIJETIVO

Desarrollo de un sistema robotizado de inspeccién visual remota en fosos de estaciones ITV,
basado en tecnologias de robdtica, vision artificial y visualizacion avanzada.

El principal objetivo fue conseguir un sistema integrado que permitiera inspeccionar de forma
remota la parte inferior de los vehiculos, mejorando la seguridad del operario y mostrando en
tiempo real las imagenes y datos de la inspecciéon en comparacidon con el método manual
tradicional.

RESULTADOS:

El desarrollo de este proyecto de innovacidon supuso un punto de inflexién en la estrategia
tecnoldgica y operativa de CERQUO ITV CLM, sentando las bases para la implantacién de un
nuevo modelo de inspeccidn automatizada que mejoré la eficiencia, la trazabilidad y la seguridad
en el sector ITV.

ORGANISMO DE FINANCIACION:

Cofinanciacidn del proyecto por parte tanto de la Junta de Comunidades de Castilla-La Mancha
como de la Unién Europea a través del FEDER.
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